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	5.1.1　 称重检测系统由动态公路车辆自动衡器及配套的传感器组成，动态公路车辆自动衡器应满足GB/T 21296.1的要求。
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	5.1.3　 称量速度范围：0.5km/h～100km/h。
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	5.1.8　 其他技术性能应满足GB/T 21296、GB/T 26942的规定和要求。

	5.2　 车辆外廓尺寸检测系统
	5.2.1　 车辆外廓尺寸检测系统可根据系统安装位置及实际使用场景，自主选配。系统可实现对车辆不停车实时测量。系统能在车辆通过称量区时，获取三维点云数据，提取车辆的长、宽、高尺寸数据，快速生成车辆三维轮廓图像，更加直观的展现出车辆信息。
	5.2.2　 车辆长度测量范围：1000mm～33000mm，长度最大允许误差为±500mm。
	5.2.3　 车辆宽度测量范围：1000mm～4500mm，宽度最大允许误差为±100mm。
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	5.2.6　 具备车辆并行、S弯行驶状态判断、黑色材料遮挡物覆盖和高反射率材料货运车辆的外廓几何尺寸检测功能。
	5.2.7　 具备车辆车型分类、交通流量、车速检测、车头时距、跟车百分比、车头间距、时间占有率等检测功能，并且货运车辆车型分类精度不小于95%。
	5.2.8　 外廓尺寸检测系统具备高速检测功能，支持车速范围：0.5 km/h～80km/h。

	5.3　 车牌识别抓拍系统
	5.3.1　 系统自动完成对车辆车牌号码、车牌颜色、车身颜色的实时快速检测，并输出识别结果。
	5.3.2　 车牌识别抓拍图像不低于900万像素，其它抓拍图像应不小于500万，应抓拍不少于3张机动车特征图像，主要包括车辆正面图像1张、车辆侧面图像1张，车辆尾部图像1张，且可清晰叠加字符，支持强光干扰条件下的抓拍及识别。
	5.3.3　 车辆抓拍识别图片能清晰辨别车辆车牌区域、驾驶室、车身颜色、运输货物细节等特征。
	5.3.4　 日间车牌识别准确率应不小于95%，夜间车牌识别准确率应不小于90%。
	5.3.5　 日间车牌颜色识别准确率应不小于95%，夜间车牌颜色识别准确率应不小于90%。
	5.3.6　 图像输出格式为全幅JPEG格式24位真彩图像。
	5.3.7　 本地硬盘存储时间应不少于60天。
	5.3.8　 车辆识别及抓拍设备车牌信息与车牌车辆的正确匹配率应不小于95%。
	5.3.9　 相关技术指标应符合GB/T 28649、GA/T 832和GA/T 995的规定。

	5.4　 视频监控系统
	5.4.1　 具备全天候全方位对不停车超限超载检测区摄像、录像功能。视频监控设备应具备自诊断和自动补偿功能，宜具备视场校对功能：视频监控设备应具备旋转功能，可根据控制命令进行水平、俯仰旋转。
	5.4.2　 头部或侧面角度从视频监控设备截取不少于5秒的有效取证视频，涉嫌违法超限运输车辆有效取证视频存储时间应不少于30天；系统存储连续录制时间应不少于15天。
	5.4.3　 证视频图像清晰、稳定，像素不小于300万像素，视频储存应支持H.264、H.265、SVAC。
	5.4.4　 支持夜间自动开启红外灯。
	5.4.5　 视频监控设备应具备数字证书与管理平台双向身份认证的能力，安全能力应符合GB 35114中的A级要求。
	5.4.6　 视频监控设备及其附件其它技术指标应满足GA/T 995相关规定和要求。

	5.5　 信息发布系统
	5.5.1　 主要功能指标和技术指标应满足GB/T 23828相关规定和要求。
	5.5.2　 系统通过显示屏实时发布超限超载车辆信息，并提示车辆进行卸载。
	5.5.3　 显示屏与称重检测区终点之间的距离应不小于150m且不大于250m。
	5.5.4　 采用内外双层机箱，内机箱防护等级不低于IP66。
	5.5.5　 单立柱F型公路LED可变信息标志，显示屏像素点间距可选择10mm、16mm、25mm，推荐选用10mm间距。像素可选择单红、双基色和三基色配置。显示屏面积尺寸可选择5.12㎡、6㎡、11㎡。
	5.5.6　 双立柱门架型公路LED可变信息标志，显示屏常用像素点间距可选择10mm、16mm、25mm，推荐选用10mm间距。像素可选择单红、双基色和三基色配置。

	5.6　 交通标志标线
	5.6.1　 检测系统内的交通标志标线设置应符合GB 5768.2相关规定和要求。
	5.6.2　 称量区前方500m处设置“前方进入称重检测区域”标识牌。
	5.6.3　 称量区前方200m处设置“严禁压线、跨道行驶”标识牌。
	5.6.4　 称量区设置“超限超载监测点”、“电子监控区域”标识牌。
	5.6.5　 称量区前后150m设置车道分界线，同向车道分界线采用单白实线。
	5.6.6　 单方向有两条或者两条以上车道，异向车道分界线采用双黄色实线或增加隔离装置，线宽15cm，间距10cm～30cm。
	5.6.7　 单方向只有一条车道，异向车道分界线采用单黄色实线或者增加隔离装置，线宽15cm。
	5.6.8　 标志、标牌、电子警察等的设置不应侵入道路交通净空。

	5.7　 供电与防雷系统
	5.7.1　 机电设备应按GB 50057的要求配置相应的防雷设施。
	5.7.2　 系统应配置稳定可靠的供电线路，满足24h不间断供电运行要求。
	5.7.3　 采用单点就近接地方式；采用直流并联接地方法。
	5.7.4　 电缆采用穿管敷设的方式，控制埋深不小于0.5m。
	5.7.5　 系统相关元器件的供电接口和控制接口采取必要的防雷电和过电压保护措施, 防护措施应满足JT/T 817相关规定和要求。
	5.7.6　 防雷接电电阻小于10Ω，保护接地电阻小于4Ω。

	5.8　 现场控制系统
	5.8.1　 现场控制机柜应保证足够空间存放数据采集处理器、工控机、网络交换机等设备。
	5.8.2　 现场控制机柜应采用双层机箱密封设计，可有效防尘防雨，并具备散热功能，防护等级应不低于IP54。
	5.8.3　 控制机柜应插槽式设计，方便功能扩展。
	5.8.4　 控制机柜应配备数据安全防护设备，以免超限超载检测数据发生泄漏。

	5.9　 网络传输系统

	6　 设备的安装
	6.1　 设备安装选点的规范
	6.1.1.1　 货车不停车检测系统选点应遵循通行唯一的原则，施工前期应对设备安装的点位进行现场勘察，确认车道宽度、工程量及土建改造要求来制定建设方案。
	6.1.1.2　 称重设备在传感器位置选择时应尽量远离红绿灯路口、公交车站、商业区或小区、弯道等，一般保证150m以上距离，特殊路段和桥梁、隧道等重要监测项目，应充分考虑计量检定的适宜性。
	6.1.2.1　 称重检测系统、车辆外廓尺寸检测系统（可选）和车牌识别抓拍系统应安装在直线路面上。
	6.1.2.2　 称重传感器的检测区不少于30m路面，称重区域板块纵向、横向平整度误差小于5mm，不能有车辙、凹坑、凸起和明显的裂缝。

	6.2　 施工安全和现场管理
	6.3　 设备安装的要求
	6.3.1　 安装条件
	6.3.2　 基坑开挖
	6.3.2.1　 根据水泥混凝土路面或者沥青路面的平整度和路面硬化程度来设计基坑开挖的长度，其设计要求符合JTG D20的相关规定。
	6.3.2.2　 称重设备的基坑根据产品的技术要求来实施。

	6.3.3　 引道条件
	6.3.3.1　 承载器前后两端引道应是一段平直的、表面基本水平的光滑路面，路面摩擦系数满足所在路段的设计要求。结构应稳固可承受载荷，引道长度应同时支撑称重系统能够称量的最长车辆的所有车轮。
	6.3.3.2　 为便于排水，允许引道具有横向斜坡，坡度不能超过 1%。为了使行进中车辆各轴之间的载荷传递减到最小，引道不能有纵向斜坡。承载器应安装在引道的同样平面上。


	6.4　 线圈的安装
	6.4.1　 探测线圈宜为长方形。两条长边与金属物运动方向垂直，依图纸确定间距。
	6.4.2　 线圈的电感量应保持在100μH～300μH之间，以保证检测器在最佳状态下工作。

	6.5　 控制机柜和抓拍杆的安装
	6.5.1　 控制机柜应安装固定在预制基础上，所有线缆经管道引回到控制柜内并按施工图纸接好。
	6.5.2　 抓拍杆的设置应满足前后、侧面、全景电子抓拍取证的技术要求。


	7　 系统调试
	7.1　 称重系统的调试
	7.1.1　 设备的自检
	7.1.1.1　 检查各种电源电压是否正常；检查接地电阻是否小于4Ω。
	7.1.1.2　 检查车检器及线圈是否达到最佳工作状态，分车正常、良好。
	7.1.1.3　 检查称重仪表是否工作正常，设置相关参数后过车是否正常出数据。
	7.1.1.4　 检查每一根称重传感器输出信号是否正常，检查轨迹检测传感器是否工作正常。
	7.1.1.5　 对每个车道用车辗压各不少于10次，观察数据的重复性，示值误差应在±2.5%以内。

	7.1.2　 称重系统的初始标定

	7.2　 车辆外廓尺寸检测系统的调试
	7.2.1　 设备的自检
	7.2.2　 初始标定

	7.3　 车牌识别抓拍系统的调试
	7.3.1　 设备的自检
	7.3.2　 系统的验证
	7.3.2.1　 实车测试，目视检查系统记录的图片数量是否满足5.3的要求。通过计算机相关软件检查车牌区域的像素值及色彩度是否满足5.3的要求。
	7.3.2.2　 观察车辆号牌是否识别正确，统计车辆号牌的识别正确率是否满足5.3的要求，测试车辆数应不小于200。



	8　 动态公路车辆自动衡器的计量检定
	8.1　 检定依据
	8.1.1　 动态公路车辆自动衡器的检定依据为国家现行有效的JJG907，分为首次检定、后续检定(周期检定和维修后的检定)和使用中的检验。
	8.1.2　 由计量行政部门指派的法定计量检定机构承担具体检定工作。

	8.2　 检定时效
	8.2.1　 设备使用单位应在称重系统投入使用前或检定合格有效期届满前1个月向计量行政部门提出首次检定或周期检定申请（检定有效期可从检定证书上查看)。
	8.2.2　 对动态公路车辆自动衡器进行可能会影响计量性能的维修，应重新检定才能投入使用。
	8.2.3　 为保证设备在使用中的准确和正常开展工作，使用单位根据动态公路车辆自动衡器的使用情况进行使用中的检验。


	9　 培训与验收
	9.1　 培训
	9.1.1　 培训对象
	9.1.2　 培训内容

	9.2　 验收
	9.2.1　 竣工验收前应具备以下基本条件：
	9.2.2　 设备检定证书需由计量行政部门授权的法定计量检定机构检定合格后出具。
	9.2.3　 不停车超限超载检测系统采集的数据应当按照相关标准规范接入治超信息系统。
	9.2.4　 系统经验收合格后，应向社会公示不少于30日，方可运行货车不停车超限超载检测系统（开展公路治超非现场执法）。
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